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１．試験概要 

試 験 日 ２０××年××月××日 

試 験 場 所 日通ＮＥＣロジスティクス株式会社 品質評価センター 

供 試 品 医療精密機器 

包 装 形 態 

段ボール箱包装貨物 

外装容器 ： 複両面段ボール箱 

緩衝材  ： ポリエチレンフォーム 

包装袋  ： ポリエチレン袋 

添付品容器： 両面段ボール箱 

外寸（ｍｍ） Ｌ ７００ ×Ｗ ５００ ×Ｈ ４００ 

総質量（ｋｇ） ３０．０ 

試 験 目 的 ＩＳＴＡ ３Ａによる包装箱評価試験 

試 験 項 目 

※01 

１．プリコンディショニング 

２．落下試験（１回目） 

３．振動試験（１回目）DYNAMIC LOAD, RANDOM(Over-the-Road Trailer Spectrum) 

４．振動試験（２回目）RANDOM(Pick-up and Delivery Vehicle Spectrum) 

５．落下試験（２回目） 

適 用 規 格 ＩＳＴＡ Ｐｒｏｃｅｄｕｒｅ ３Ａ 

加速度測定 項４．写真参照 

立 会 者 ×××× 株式会社 ××様 

試 験 者 日通ＮＥＣロジスティクス株式会社 包装技術部 ×× 

備 考 

※01 同一供試品（包装材料含む）にて、試験項目１～５.を実施する。 
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２．試験条件 

 

２．１．試験条件 

1. 

ﾌﾟﾘｺﾝﾃﾞｨｼｮﾆﾝｸﾞ 
温湿度条件 ×× ℃，×× ％Ｒ．Ｈ．，１２時間以上（試験室） 

2.落下試験 

（１回目） 

試験方法 Drop（自由落下） 

落下方向 

３－４稜 → ３－６稜 → ４－６稜 

 → ３－４－６角 → ２－３－５角 

 → ２－３稜 → １－２稜 

 → ３面（910mm） → ３面 

落下高さ 
基  本 … ４６０ ｍｍ 

１回のみ … ９１０ ｍｍ 

落下回数 各方向 １ 回（計 ９ 回） 

使用機器 

落下試験機  … 神栄ﾃｸﾉﾛｼﾞｰ㈱製 型式：DTS-100 

加速度測定器 … ㈱ｴｰ・ｱﾝﾄﾞ・ﾃﾞｲ製 型式：RA2300A(ｵﾑﾆｴｰｽⅢ) 

校正有効期限：20××年××月 

3.振動試験 

（１回目） 

試験方法 
DYNAMIC LOAD, RANDOM(Over-the-Road Trailer Spectrum) 

ランダム振動 

振動周波数 １～２００ Ｈｚ 

ＰＳＤレベル 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

Overall Grms Level：0.53 

周波数 

（Ｈｚ） 

PSD Level 

（Ｇ２/Ｈｚ） 

  １．０ ０．０００７ 

  ３．０ ０．０２   

５．０ ０．０２ 

７．０ ０．００１ 

１２．０ ０．００１ 

１５．０ ０．００４ 

２４．０ ０．００４ 

２８．０ ０．００１ 

３６．０ ０．００１ 

４２．０ ０．００３ 

７５．０ ０．００３ 

２００．０ ０．０００００４ 

振動方向 

及び 

加振時間 

３面を下：６０分 → ４面を下：３０分 → ６面を下：３０分 

設定荷重 

※01 

３面下：(2.7-0.400)×0.700×0.500×100=80.5≒82ｋｇ 

４面下：(2.7-0.500)×0.700×0.400×100=61.6≒62ｋｇ 

６面下：(2.7-0.700)×0.500×0.400×100=40.0≒40ｋｇ 

使用機器 
動電形振動試験装置 ㈱振研製 型式：G-9230L 

校正有効期限：20××年××月 
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4.振動試験 

（２回目） 

試験方法 
RANDOM(Pick-up and Delivery Vehicle Spectrum) 

ランダム振動 

振動周波数 １～２００ Ｈｚ 

ＰＳＤ 

レベル 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

Overall Grms Level：0.46 

周波数 

（Ｈｚ） 

PSD Level 

（Ｇ２/Ｈｚ） 

  １．０ ０．００１ 

  ３．０ ０．０３５ 

４．０ ０．０３５ 

７．０ ０．０００３ 

１３．０ ０．０００３ 

１５．０ ０．００１ 

２４．０ ０．００１ 

２９．０ ０．０００１ 

５０．０ ０．０００１ 

７０．０ ０．００２ 

１００．０ ０．００２ 

２００．０ ０．００００５ 

振動方向 

及び 

加振時間 

３面を下：３０分 

使用機器 
動電形振動試験装置 ㈱振研製 型式：G-9230L 

校正有効期限：20××年××月 

5.落下試験 

（２回目） 

試験方法 Drop（自由落下） 

落下方向 

３－４稜 → ３－６稜 → １－５稜 

 → ３－４－６角 → １－２－６角 → １－４－５角 

→ ５面（910mm） → ３面 On Hazard 

落下高さ 
基  本 … ４６０ ｍｍ 

１回のみ … ９１０ ｍｍ 

落下回数 各方向１回（計８回） 

使用機器 

落下試験機  … 神栄ﾃｸﾉﾛｼﾞｰ㈱製 型式：DTS-100 

加速度測定器 … ㈱ｴｰ・ｱﾝﾄﾞ・ﾃﾞｲ製 型式：RA2300A(ｵﾑﾆｴｰｽⅢ) 

校正有効期限：20××年××月 

備 考 

※01 ３面下：(2.7-H)×L×W×100 

４面下：(2.7-W)×L×H×100 

６面下：(2.7-L)×W×H×100 

 

 ２．２．包装貨物記号表示方法｛（ ）内の方向は製品方向｝ 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

Ｙ 

Ｘ 

Ｚ 

１(Top) 

６(Rear) 

３(Bottom) 

４(Left) 

５ 

(Front) 

２(Right) 
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３．試験結果 

 

 ３．１．状態結果 

検査項目 試験結果（状態） 

包装状態 ・異常なし。 

製品状態 
・外観異常なし。 

・機能については試験依頼者にて確認し異常なし。 

備 考 

 

 

３．２．測定結果 

３．２．１．測定結果－2.落下試験（１回目） 

 

３．２．２． 測定結果－3.振動試験（１回目） 

試験項目 検 査 項 目 ３面下 ４面下 ６面下 

3.振動試験 

最大 

加速度 

周 波 数 

（Ｈｚ） 
３．７５ ３．１３ ５．００ 

ＰＳＤ 

G2/Hz 
０．０２２１ ０．０２００ ０．０２１８ 

最大 

伝達率 

周 波 数 

（Ｈｚ） 
１２．５ ２８．８ ２８．１ 

伝 達 率 １．８５ ２．００ １．９２ 

備 考 
 

  

試験項目 落下方向 衝撃加速度（Ｇ） 

2.落下試験 

３－４稜 ２５．７ 

３－６稜 １９．６ 

４－６稜 ２５．３ 

３－４－６角 １６．６ 

２－３－５角 １６．３ 

２－３稜 ２６．１ 

１－２稜 ２９．７ 

３面 

（910mm） 
３５．３ 

３面 ２７．４ 

備  考 
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３．２．３． 測定結果－4.振動試験（２回目） 

試験項目 検 査 項 目 ３面下 

4.振動試験 

最大 

加速度 

周 波 数 

（Ｈｚ） 
３．１３ 

ＰＳＤ 

G2/Hz 
０．０３２８ 

最大 

伝達率 

周 波 数 

（Ｈｚ） 
３３．８ 

伝 達 率 ２．３０ 

備 考 
 

 

３．２．４．測定結果－5.落下試験（２回目） 

 

  

試験項目 落下方向 衝撃加速度（Ｇ） 

5.落下試験 

３－４稜 ２１．７ 

３－６稜 １８．２ 

１－５稜 １７．６ 

３－４－６角 １９．７ 

１－２－６角 １５．７ 

１－４－５角 １４．４ 

５面 

（910mm） 
２６．４ 

３面 

（On Hazard） 
２５．７ 

備  考 
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４．写真 

 

落下試験－試験状態（１回目）          振動試験－試験状態（１回目） 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

振動試験－試験状態（２回目）          落下試験－試験状態（２回目） 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



 7 

５．試験データ 

 

５．１．データ－2.落下試験（１回目） 

１）３－４稜 ２）３－６稜 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

３）４－６稜 ４）３－４－６角 
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５）２－３－５角 ６）２－３稜 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

７）１－２稜 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

  

-100

-50

0

50

100

-25 0 25 50 75

Y
方
向
（
G

)

時間（ｍｓ）

最大値：

最小値：

8.3 

-1.9 

-100

-50

0

50

100

-25 0 25 50 75

Z
方
向
（
G

)

時間（ｍｓ）

-100

-50

0

50

100

-25 0 25 50 75

X
方
向
（
G

)

時間（ｍｓ）

6.5 

-3.3 

3.1 

-14.3 

0

20

40

60

80

100

-25 0 25 50 75

合
成
（
G

)

時間（ｍｓ）

16.3 

最大値：

最小値：

最大値：

最小値：

最大値：

-100

-50

0

50

100

-25 0 25 50 75

Y
方
向
（
G

)

時間（ｍｓ）

最大値：

最小値：

21.6 

-4.1 

-100

-50

0

50

100

-25 0 25 50 75

Z
方
向
（
G

)

時間（ｍｓ）

-100

-50

0

50

100

-25 0 25 50 75

X
方
向
（
G

)

時間（ｍｓ）

17.0 

-3.9 

2.5 

-3.3 

0

20

40

60

80

100

-25 0 25 50 75

合
成
（
G

)

時間（ｍｓ）

26.1 

最大値：

最小値：

最大値：

最小値：

最大値：

-100

-50

0

50

100

-25 0 25 50 75

Y
方
向
（
G

)

時間（ｍｓ）

最大値：

最小値：

4.8 

-21.3 

-100

-50

0

50

100

-25 0 25 50 75

Z
方
向
（
G

)

時間（ｍｓ）

-100

-50

0

50

100

-25 0 25 50 75

X
方
向
（
G

)

時間（ｍｓ）

3.5 

-22.7 

4.3 

-1.9 

0

20

40

60

80

100

-25 0 25 50 75

合
成
（
G

)

時間（ｍｓ）

29.7 

最大値：

最小値：

最大値：

最小値：

最大値：



 9 

 

８）３面（910mm） ９）３面 
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５．２．データ－3.振動試験（１回目） 

 ３面下 

加速度 伝達率 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

４面下 

加速度 伝達率 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

６面下 

加速度 伝達率 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

５．３．データ－4.振動試験（２回目） 

 ３面下 

加速度 伝達率 
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５．４．データ－5.落下試験（２回目） 

１）３－４稜 ２）３－６稜 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

３）１－５稜 ４）３－４－６角 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

  

-100

-50

0

50

100

-25 0 25 50 75

Y
方
向
（
G

)

時間（ｍｓ）

最大値：

最小値：

4.7 

-19.2 
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0

50

100

-25 0 25 50 75

Z
方
向
（
G

)

時間（ｍｓ）

-100

-50

0

50

100

-25 0 25 50 75

X
方
向
（
G

)

時間（ｍｓ）

16.1 

-4.9 

1.6 

-3.4 

0

20

40

60

80

100

-25 0 25 50 75

合
成
（
G

)

時間（ｍｓ）

21.7 

最大値：

最小値：

最大値：

最小値：

最大値：

-100

-50

0

50

100

-25 0 25 50 75

Y
方
向
（
G

)

時間（ｍｓ）

最大値：

最小値：

1.1 

-2.3 
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-50

0

50

100

-25 0 25 50 75

Z
方
向
（
G

)

時間（ｍｓ）

-100

-50

0

50

100

-25 0 25 50 75

X
方
向
（
G

)

時間（ｍｓ）

13.4 

-4.2 

17.0 

-3.7 

0

20

40

60

80

100

-25 0 25 50 75

合
成
（
G

)

時間（ｍｓ）

18.2 

最大値：

最小値：

最大値：

最小値：

最大値：

-100
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0

50
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-25 0 25 50 75

Y
方
向
（
G

)

時間（ｍｓ）

最大値：

最小値：

1.0 

-1.0 

-100
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Z
方
向
（
G

)

時間（ｍｓ）

-100

-50

0
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100

-25 0 25 50 75

X
方
向
（
G

)

時間（ｍｓ）

8.0 

-10.0 

5.5 

-16.9 

0

20

40

60

80

100

-25 0 25 50 75

合
成
（
G

)

時間（ｍｓ）

17.6 

最大値：

最小値：

最大値：

最小値：

最大値：

-100

-50

0

50

100

-25 0 25 50 75

Y
方
向
（
G

)

時間（ｍｓ）

最大値：

最小値：

1.2 

-14.1 

-100

-50
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50

100

-25 0 25 50 75

Z
方
向
（
G

)

時間（ｍｓ）

-100

-50

0

50

100

-25 0 25 50 75

X
方
向
（
G

)

時間（ｍｓ）

10.4 

-2.4 

14.1 

-3.2 

0

20

40

60

80

100

-25 0 25 50 75

合
成
（
G

)

時間（ｍｓ）

19.7 

最大値：

最小値：

最大値：

最小値：

最大値：
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５）１－２－６角 ６）１－４－５角 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

７）５面 ８）３面 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

以  上 

-100
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50
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-25 0 25 50 75

Y
方
向
（
G

)

時間（ｍｓ）

最大値：

最小値：

10.3 

-1.7 

-100

-50

0

50

100

-25 0 25 50 75

Z
方
向
（
G

)
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-100
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G
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3.3 

-9.8 

12.3 

-2.6 

0

20
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60
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100

-25 0 25 50 75

合
成
（
G

)

時間（ｍｓ）

15.7 

最大値：

最小値：

最大値：

最小値：

最大値：

-100

-50

0

50

100

-25 0 25 50 75

Y
方
向
（
G

)

時間（ｍｓ）

最大値：

最小値：

2.0 

-8.4 
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-25 0 25 50 75

Z
方
向
（
G

)

時間（ｍｓ）

-100

-50

0
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-25 0 25 50 75

X
方
向
（
G

)

時間（ｍｓ）

3.9 

-7.6 

2.2 

-10.8 

0

20

40

60

80

100

-25 0 25 50 75

合
成
（
G

)

時間（ｍｓ）

14.4 

最大値：

最小値：

最大値：

最小値：

最大値：
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衝
撃
加
速
度
（
G

)

時間（ｍｓ）

最大値：

最小値：

6.1 

-26.4 
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衝
撃
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（
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最大値：

最小値：

25.7 

-5.7 


